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四川卫生康复职业学院拟采购2022年康复学院辅助器具专业以及康复专业实训教学设备采购项目市场调研表

	供应商（加盖鲜章）：                          联系人及电话：                       时间：

	序号
	名称
	参数
	数量
	单位
	报价品牌及型号
	单价（元）
	总价（元）
	报价产品参数（必填）

	1
	3D形状扫描
	移动式平板扫描设备及软件x1
1.便于携带，可与手机、PAD 进行连接，方便假肢矫形器技师上门为患者提供服务。
扫描仪系统功能与参数：此系统包括 iPad Pro 10.5 寸 + Structure Sensor 扫描仪 + Orten3Dcam APP
2.扫描范围：400×3500mm。
3.扫描光源：LED
4.扫描重量：250g
5.产品尺寸：11.9 x 2.05 x 2.75cm
6.接口类型：USB2.0
7.用户可以可以通过电子邮件分享 .ply 或 .obj 格式的3D 模型文件。
8.iPad Pro 10.5 寸
9.尺寸：10.5 英寸1.8 分辨率：2224x1668
10.核心数：六核心
11.处理器型号：苹果 A10X Fusion
12.存储容量：64GB
13.系统内存：暂无数据
14.电池容量：聚合物锂电池，30.4 瓦时
15.便携式 3D 扫描仪可安置在 iPad 背面的摄像头扫描仪，能够直接与 iPad 的摄像头对接，并且可以通过蓝牙与其他移动设备连接
16.扫描完成后假肢矫形器师可以直接从云端同步形状到电脑，可在移动平板端和电脑端多平台运行，共享扫描数据
17.可以通过技师手工测量，再把数据输入到此页面当中，就可以生成完整的模型。
18.对于卧床无法移动的病人，可直接通过拍摄照片导入软件，软件可通过捕捉人体相片中的轮廓，进行三维模型的分析智能生成，直接由照片生成三维数据形状文件
19.移动端+电脑端云端服务器永久数据同步共享权限
手持式扫描枪及系统x1
Peel2 假肢接受腔 3D 专业扫描仪
Peel2 是新一代的 Peel3D 扫描仪，具有同样简单、轻快的使用方式，同时还具增强性能。
有了这款新的 3D 扫描仪，可以处理更复杂的项目（假肢、矫形器、坐姿椅、头盔……）并利用更高的测量分辨率、色彩捕捉、增强的跟踪和更好的几何功能。
主要参数：
1、便携式结构光 3D 扫描系统：
1.1手持式结构光学 3D 扫描仪；
1.2与人体无接触操作，扫描距离 20-30 厘米；
1.3系统分辨率+/-0.5 mm，精确度最高 0.1 mm；
1.4快速扫描，2 分钟内完成人体各种节段扫描。
2、结构光源采用白色 LED 光。
2.1 通过结构光源扫描人体体表的连续形状形成三维人体模型；
2.2 使用光学标志点设置人体形状三维坐标和人体标
志点。
3、自带扫描软件，扫描图示，其与修
型软件无缝连接。
4、电源：220V
	1
	套
	
	
	
	

	2
	假肢矫形器行业专用修型
	1.修型软件可多平台运行，支持iso平板电脑移动端及pc电脑端同步使用，修型数据同步并且共享：不需要额外的软件来清洁形状、生成 3D 阴性模型、设计增加3D打印壁厚生成并修型复杂形状（坐姿椅、截瘫床垫、站立架）
2.软件能够处理以扫描、照相、测量等形式采集到的病人相关部位信息并生成可供假肢矫形器技师使用的模型
3.软件可以直接设计制作大部分类型假肢和矫形器基本类型，包括： 前臂假肢、上臂假肢、髋离断假肢、大腿和小腿假肢、足部假肢、头盔／头部矫形器、颈托、脊柱侧弯矫形器、坐姿椅、站立架、上肢矫形器、AFO 和 KAFO 矫形器、鞋垫等
4.软件可以在同一个工作界面输入多个部位的扫描结果并加以合并处理。通过此功能能够进行特殊脊柱侧弯矫形器的修型
5.全中文界面及菜单。
6.修型软件拥有云端服务器，通过云端系统可以储存信息、直接获得3D数据或共享到移动端修型软件进行二次修改修型
7.使用账号许可证书加密模式，可以安装在多台电脑使用，随时随地登录使用，不受到只能用特定电脑操作及地域遥远的限制
8.软件提供患者档案管理。可以随时打开新病人档案或重新打开已保存的病人档案进行检查或修改。
9.软件可以设计制作的骨科支具类型基本不受限制：脊柱侧弯矫开器、前臂假肢、上臂假肢、支掌矫形器、后凸矫形器、头盔头部矫形器、颈托、站立架矫形器、坐姿椅、床垫、踝足矫形器（AFO）、膝踝足矫形器（KAFO）、髋离断假肢、大腿和小腿假肢、足部假肢等支具。
10.软件采用多种方式进行显示：显示参考形状，显示 3D 形状修改、显示网格，显示点云、显示尺寸标记，显示用户标记，显
示区域轮廓线，显示区域标记的名称。
11.软件的形状编辑工具允许在高级别修改形状。 用测量工具控制设计。 导入原始或复杂的设计，并将它们组合到的用户的设备中。形状编辑功能包括：复位、三角形反转、擦除、增加厚度、反转、尺寸调整、形状延长、平面投射、修剪和镜像、画线切割（等于垂直和水平切割）、反转等工具。
2.5软件的网格优化工具允许在较低的水平上修改形状。 网格的每个顶点可以独立控制。此工具包括以下功能：细分、简化、光滑、重构网格、修理和清洁清、重构并填补所有洞、清除、添加三角形等工具。
12.软件的形状改正工具以特定的运动来变形人体。 解剖标志被用来定位区域。其功能包含：平移、拉长、压缩/膨胀、扭  转、当前图像与之前任意时间图像比较、部分切除、延伸、减小、平滑、弯曲、搓平、半径、平移、镜像、水平切割等、2D 和 3D 对称、创建模块、导入模块。
13.可以对假肢接受腔或矫形器进行3D打印设计、添加内壁壁厚，用户可直接对设计的模型进行3D打印工作
14.通过这些功能，假肢矫形器技师能够代替传统工艺中所有的工具：手工锯（等于切割功能）、石膏锉（等于锉平功能）、石膏调刀（等于膨胀、加厚、补洞功能）、纱网（等于平滑功 能）、等。
15.软件保存修改历史，保留对三维模型进行的全部操作历史记录。
16.导入之前保存的边缘线。系统设置了脊柱矫形器的边缘线和开窗，并且都可以调整线的位置、对称方式、保存。
17.软件拥有内置模型库包括矫形器背架、大腿和小腿假肢等数字模型。
18.用户可以对模型库里现有的模型进行个性化（修改形势、受力）并创造新的模型。
19.创建个性化数据库，扫描软件可以为用户创建自己扫描模型的数据库，从而可以保留团队的技术诀窍并对同一个病人进行治疗追踪。
20.软件显示界面中包含 3D 显示区（可以进行 360 度旋转）和二维视图区（额状面、矢状面、上下面），并能够实时显示各种信息：三维模型体积、解剖标记位置、截面前后、内外直径、围长等数据、模型尺寸与体积等、模型参考形状、三位姓庄修改、模型网格、，模型轮廓线等。
21.软件可以在二维和三维视图中进行尺寸和角度测量。在三维显示区能实时监控所测量的尺寸、厚度和角度变化（通过具体尺寸和颜色变化）。
22.软件包含导入/导出最常用的 CAD/CAM 文件格式：STL、OBJ、AOP
23.软件可以识别任何一款相机、手机或掌上电脑拍摄两张病人的照片并生成三维图型对其进行修改。
24.软件可以将照片、扫描文件、DICOM 格式 CT 片或 MRI 进行二维或三维显示。
移动端软件功能参数：
将患者接待、资料录入、扫描、修型、生成加工模型所有CAD功能集成到一台ipad里，只需将扫描头和软件组装上，就可以在掌上直接完成患者接待、资料录入、扫描、修型、生成加工模型等一系列功能
1.便携式扫描仪及修型系统，可以直接在ipad上进行修型，真正实现掌上修型
2.内置多种修型模块，通过手指滑动ipad屏幕，修改模型，即可完成对矫形器的修型操作，极为简便、便携。
3.软件的形状编辑工具允许在高级别修改形状。 导入原始或复杂的设计，并将它们组合到的用户的设备中。形状编辑功能包括：复位、擦除、反转、尺寸调整、形状延长、平面投射、修剪、切割反转等工具。
4.运用于移动平板电脑软件的修型工具可以直接用手指滑动来变形人体。 其功能包含：平移、拉长、部分切除、延伸、减小、平滑、弯曲、创建模块、导入模块等海量操作
5.文件直接连接到ebox云端。建立患者稳固的数据库系统，通过云端系统可以直接储存信息、直接获得 3D 数据以及提高团队的生产效率。
6.内置聊天窗口软件，可与修型技师直接对话聊天，交流患者接待检查情况
7.账号密码的身份验证制度确保信息的保密度。

配置：假肢矫形专用修型软件（电脑端）x1
假肢矫形专用修型软件（移动端）x1
移动端+电脑端平台互通的修型云端x1
高性能移动工作站x1
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	3
	假肢矫形器铣床七轴机械臂
	1.不低于 6 轴机械臂和3个工作平台，包括假肢矫形器雕刻旋转平台、坐姿保持器水平平台和站立保持架垂直平台，各个加工平台独立工位，且根据需要可以进行扩充至最多8个转动平台。
2.转动工作平台，用于加工假肢和矫形器毛坯，最大加工尺寸：直径750mm±50mm，高度1700mm±50mm
3.水平工作平台，用于加工座垫、坐姿椅，最大加工尺寸： 长x 宽x 高1000mm ±50mm x1000mm ± 50mm
x450mm±50mm
3.垂直工作平台，用于加工床垫，最大加工尺寸：高x 宽x 深2000mm ±50mm x900mm±50mm x450mm±50mm
4.有数控加工中心的软件控制程序，与修型软件输出数据兼容，进行加工前与加工中可在软件上以 3d显示方式，生成和模拟出整个加工过程的情况，包括刀具加工路径、打磨机器的移动情况、毛坯的整个打磨过程等，并且可以检视加工程序是否会发生冲突。可透过软件变更加工的参数。
5.附有远程控制应用程序，可以让操作员在远距离监控和控制机器（包括远距离启动、停止机器、显示主轴数据、跟进加工的整个进程、管理程序和显示工具台。还可以用作执行备份和其他诊断功能。
一、设备硬件：
1、机器人本体运动轴数：6轴+1轴旋转平台
2、位姿重复精度  :± 0.05 mm
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	合计金额
	

	本项目所属行业？及是否能专门面向中小企业采购？商家必填
	

	
	备注：报价包含此批货物的运输、搬运、配送和税金等一切费用。


